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Hydraulische Winden für die      
Freileitungsmontage



F380.20 max 20 kN

HYDRAULISCHE WINDE

Maschinenbetrieb ohne optionale Vorrichtungen, auf Meereshöhe 
und bei 20°C. Die Abmessungen und das Gewicht sind ohne optionale
Ausrüstung angegeben. Alle Daten können ohne Ankündigung geändert 
werden. Die Bilder und Zeichnungen dienen nur zur Orientierung.
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EIGENSCHAFTEN

Spillköpfe 2 x Ø 220 mm

Rillenanzahl am 
Spillkopf                      7 + 7

 Maximaler Seildurchmesser    10 mm

Abmessungen AxBxC 2,45x1,33x1,17 m

Gewicht (ohne Seil)
750 kg

MOTOR

Antriebsmotor Diesel

Leistung 27 PS / 20 kW

Kühlung Wasser

Elektrik 12 V

MECHANISCHE PARAMETER

Maximale Zugkraft 20 kN

Geschwindigkeit bei 
max. Zugkraft

18 m/min

Zugkraft bei max. 
Geschwindigkeit

6 kN

• Mechanischer Längenzähler.
• Hydraulische Sicherheitsbremse.
• Fahrgestell auf Starrachse, mit Handbremse und abnehmbarer Deichsel 

zum Bewegen der Maschine am Ort der Arbeitsausführung.

• Ölkühler im Hydraulikkreis.

• Maschinenbedienfeld mit großem Farbdisplay und USB-Anschluss. Die wichtigsten 
       Funktionen sind die Anzeige von Zugkraft, Geschwindigkeit und 

Kabellänge in Echtzeit, sowie die Einstellungen von maximaler Zugkraft, die 
Anzeige von Betriebszeit, die Datenaufzeichnung und Speicherung auf einem 
USB-Stick (mitgelieferte Software zur Datenverarbeitung).

• Stabilisatoren/Stützen und Befestigungen zur Maschinenverankerung.

OPTIONALE AUSRÜSTUNG

007 -     Fahrgestell mit gedämpfter Achse, Auflaufbremse und Deichsel 
             zum Schleppen im Straßenverkehr
026 -    PVC-Schutzplane.
037 - Fernbedienung am Kabel mit einer Kabellänge von 10 m.
038 - Funkfernbedienung (max. Reichweite von 50 m).
045.3 Handseilklemme.
067 - Teleskopausleger zur Verlegung von Erdkabeln (Artikel F277).
069.5     Drucker mit Zubehör und Koffer.
083.1     Drehrolle zur Aufaufnahme von 360°-Seiles, zur Verlegung von
             Erdkabeln, für die Arbeit mit Teleskopauslegern mod. F 276 
             und F 279 geeignet.

Max. Zuggeschwindigkeit 65 m/min

Hydraulische Freileitungs-Winde zum Ziehen eines Seiles während des Einzugs von Freilichtwellenleitern. Ein 
Hydraulikkreis ermöglicht die kontinuierliche Geschwindigkeitsregulierung in beiden Drehichtungen, gesteuert 
wird die Winde über ein Bedienfeld.

• Ein Paar mehrfach gerillter Stahlspillköpfe mit hoher Festigkeit zum 
Ziehen eines Stahlflechtseiles.

• Hydraulischer  Haspelbockantrieb  mit  automatischer  Seilspulung  zum   
Handling von Rollen mit einem Durchmesser von 1100 mm
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F275.30 max 30 kN

HYDRAULISCHE WINDE

D�U�H�Krolle zur Aufgabe eines �������� °-Seiles, zur Erdkabelverlegung.

 ��

�M�a�s�c�h�i�n�e�n�b�e�t�r�i�e�b� �o�h�n�e� �o�p�t�i�o�n�a�l�e� �V�o�r�r�i�c�h�t�u�n�g�e�n�,� �a�u�f� �M�e�e�r�e�s�h�ö�h�e� �u�n�d� �b�e�i� �2�0�°�C�.� 
�D�i�e� �A�b�m�e�s�s�u�n�g�e�n� �u�n�d� �d�a�s� �G�e�w�i�c�h�t� �s�i�n�d� �o�h�n�e� �o�p�t�i�o�n�a�l�e� �A�u�s�r�ü�s�t�u�n�g� �a�n�g�e�g�e�b�e�n�.� 
�A�l�l�e� �D�a�t�e�n� �k�ö�n�n�e�n� �o�h�n�e� �A�n�k�ü�n�d�i�g�u�n�g� �g�e�ä�n�d�e�r�t� �w�e�r�d�e�n�.� �D�i�e� �B�i�l�d�e�r� �u�n�d� �Z�e�i�c�h�n�u�n�g�e�n� 
�d�i�e�n�e�n� �n�u�r� �z�u�r� �O�r�i�e�n�t�i�e�r�u�n�g�.
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EIGENSCHAFTEN

�6�S�L�O�O�N�ö�p�f�e �����[���‘�����������P�P

�5�L�O�O�H�Q�D�Q�]�D�K�O���D�Q��
�6�S�L�O�O�N�ö�p�f�e�n ����������

�0�D�[�L�P�D�O�H�U��
�6�H�L�O�G�X�U�F�K�P�H�V�V�H�U

�������P�P

M�D�[�L�P�D�O�Hr
Nippeld �X�U�F�K�P�H�V�V�H�U��

40 mm

�$�E�P�H�V�V�X�Q�J�H�Q���$�[�%�[�&���������[���������[�����������P

�*�H�Z�L�F�K�W�����R�K�Q�H���6�H�L�O��
�����������N�J

MOTOR

�$�Q�W�U�L�H�E�V�P�R�W�R�U �'�L�H�V�H�O

�/�H�L�V�W�X�Q�J �������3�6�����������������N�:

�. �ü�h�l�u�n�g    �W�a�s�s�e�r

�E�l�e�k�t�r�i�k �������9

TECHNISCHE DATEN

�0�D�[�L�P�D�O�H���=�X�J�N�U�D�I�W �������N�1

�*�H�V�F�K�Z�L�Q�G�L�J�N�H�L�W��
�E�H�L���P�D�[�L�P�D�O�H�U��
�=�X�J�N�U�D�I�W

�� ,�����N�P/ �K

�=�X�J�N�U�D�I�W���E�H�L��
�P�D�[�L�P�D�O�H�U��
�*�H�V�F�K�Z�L�Q�G�L�J�N�H�L�W

�������N�1

• �0�H�F�K�D�Q�L�V�F�K�H�U���/�ä�n�g�e�n�z�ä�h�l�e�r�.
• �+�\�G�U�D�X�O�L�V�F�K�H���6�L�F�K�H�U�K�H�L�W�V�E�U�H�P�V�H��
• �)�D�K�U�J�H�V�W�H�O�O���D�X�I���6�W�D�U�U�D�F�K�V�H�����P�L�W���+�D�Q�G�E�U�H�P�V�H���X�Q�G���D�E�Q�H�K�P�E�D�U�H�U���'�H�L�F�K�V�H�O��

�]�X�P���%�H�Z�H�J�H�Q���G�H�U���0�D�V�F�K�L�Q�H���D�P���O�r�t� �d�e�r� �A�r�b�e�i�t�s�a�u�s�f�ü�h�r�u�n�g�.

• �Ö�l�k�ü�h�l�e�r� �i�m� �H�y�d�r�a�u�l�i�k�k�r�e�i�s�.

s

• �0�D�V�F�K�L�Q�H�Q�E�H�G�L�H�Q�I�H�O�G���P�L�W���J�U�R�ß�em � �F�a�r�b�g�r�a�f�i�k�d�i�s�p�l�a�y� �u�n�d� �U�S�B�-�A�n�s�c�h�l�u�s�s�.� �D�i�e� 
�w�i�c�h�t�i�g�s�t�e�n� �F�u�n�k�t�i�o�n�e�n� �s�i�n�d� �d�i�e� �A�n�z�e�i�g�e� �v�o�n� �Z�u�g�k�r�a�f�t�,� �G�e�s�c�h�w�i�n�d�i�g�k�e�i�t� �u�n�d� 
�K�a�b�e�l�l�ä�n�g�e� �i�n� �E�c�h�t�z�e�i�t�,���V�R�Z�L�H���G�L�H� �E�i�n�s�t�e�l�l�u�n�g�e�n� �v�o�n� �m�a�x�i�m�a�l�e�r� �Z�u�g�k�r�a�f�t�,� �d�i�e� �A�n�z�e�i�g�e
� �v�o�n� �B�e�t�r�i�e�b�s�z�e�i�t�,� �d�i�e� �D�a�t�e�n�a�u�f�z�e�i�c�h�n�u�n�g� �u�n�d� �6�p�e�i�c�h�e�r�u�n�g� �a�u�f� �d�e�m� �U�S�B- �S�t�i�c�k� 
�(�m�i�t�g�e�l�i�e�f�e�r�t�e� �S�o�f�t�w�a�r�e� �z�u�r� �D�a�t�e�n�v�e�r�a�r�b�e�i�t�u�n�g�)�.

• �%�H�I�H�V�W�L�J�X�Q�J�H�Q���]�X�U���9�H�U�D�Q�N�H�U�X�Q�J���X�Q�G���]�X�P���+�H�E�H�Q���G�H�U���0�D�V�F�K�L�Q�H��
• �0�D�Q�X�H�O�O���E�Hdiente, �m�e�c�h�a�n�i�s�c�h�e� �S�t�a�b�i�l�i�s�a�t�o�r�e�n�����6�W�•�W�]�H�Q��

OPTIONALE AUSRÜSTUNG
���������� �)�D�K�U�J�H�V�W�H�O�O���P�L�W���J�H�G�ä�m�f�t�e�r� �A�c�h�s�e�,� �A�u�f�l�a�u�f�b�r�e�m�s�e� �u�n�d� �D�e�i�c�h�s�e�l
�� �]�X�P���6�F�K�O�H�S�S�H�Q���D�X�I���G�H�U���6�W�U�D�ß�e�.
���������� �������3�9�&���6�F�K�X�W�]�S�O�D�Q�H��
���������� �)�H�U�Q�E�H�G�L�H�Q�X�Q�J���D�P���.�D�E�H�O���P�L�W���H�L�Q�H�U���.�D�E�H�O�O�ä�n�g�e� �v�o�n� �1�0� �m�.
���������� �)�X�Q�N�I�H�U�Q�V�W�H�X�H�U�X�Q�J�����P�D�[�����5�H�L�F�K�Z�H�L�W�H���v�o�n� �5�0� �m�)�.
���������� �+�D�Q�G�V�H�L�O�N�O�H�P�P�H��
���������� �$�Q�W�U�L�H�E���P�L�W���*�X�P�P�L�U�D�X�S�H�Q��
���������& �)�X�Q�N�I�H�U�Q�V�W�H�X�H�U�X�Q�J���I�ü�r� �R�a�u�p�e�n�a�n�t�r�i�e�b�.
���������� �7�H�O�H�V�N�R�S�D�X�V�O�H�J�H�U���]�X�U���9�H�U�O�H�J�X�Q�J���v�o�n� �E�r�d�k�a�b�e�l�n� 
�� ���$�U�W�L�N�H�O���)����������
���������� �'�U�X�F�N�H�U���P�L�W���=�X�E�H�K�ö�r� �u�n�d� �K�o�f�f�e�r�.
����������

�0�D�[�����*�H�V�F�K�Z�L�Q�G�L�J�N�H�L�W     �� ,�����N�P/ �K

• �E�i�n� �P�a�a�r� �m�e�h�r�f�a�c�h� �g�e�r�i�l�l�t�e�r� �S�t�a�h�l�s�p�i�l�l�k�ö�p�f�e� �m�i�t� �h�o�h�e�r� �F�e�s�t�i�g�k�e�i�t� �z�u�m� 
�S�p�a�n�n�e�n� �e�i�n�e�s� �D�r�a�h�t�s�e�i�l�e�s�.

������������������������für die Arbeit mit den Teleskopauslegern �P�R�G�����)���������X�Q�G���)������
��geeignet ��

�+�\�G�U�D�X�O�L�V�F�K�H���)�U�H�L�O�H�L�W�X�Q�J�V���:�L�Q�G�H���]�X�P���=�L�H�K�H�Q���H�L�Q�H�V���6�H�L�O�H�V���Z�l�K�U�H�Q�G���G�H�V���(�L�Q�]�X�J�V���Y�R�Q���)�U�H�L�O�L�F�K�W�Z�H�O�O�H�Q�O�H�L�W�H�U�Q�����(�L�Q��
�+�\�G�U�D�X�O�L�N�N�U�H�L�V���H�U�P�|�J�O�L�F�K�W���G�L�H���N�R�Q�W�L�Q�X�L�H�U�O�L�F�K�H���*�H�V�F�K�Z�L�Q�G�L�J�N�H�L�W�V�U�H�J�X�O�L�H�U�X�Q�J���L�Q���E�H�L�G�H���'�U�H�K�U�L�F�K�W�X�Q�J�H�Q�����J�H�V�W�H�X�H�U�W��
�Z�L�U�G���G�L�H���:�L�Q�G�H���•�E�H�U���H�L�Q���%�H�G�L�H�Q�I�H�O�G��

�'�H�X�W�V�F�K�O�D�Q�G Vertrieb OMAC
�=�L�H�O�R�Q�H���:�]�J�y�U�]�H������                       �7�H�O��������������������������������������
���������������*�á�R�J�y�Z �)�D�[����������������������������������
�Z�Z�Z���R�P�D�F���L�W�D�O�\���G�H �L�Q�I�R�#�R�P�D�F���L�W�D�O�\���G�H

�����‡ ���+�\�G�U�D�X�O�L�V�F�K�H�U ���+�D�V�S�H�O�E�R�F�N�D�Q�W�U�L�H�E ���P�L�W ���D�X�W�R�P�D�W�L�V�F�K�H�U ���6�H�L�O�V�S�X�O�X�Q�J ���]�X�P ���+�D�Q�G�O�L�Q�J��
�������������������Y�R�Q���5�R�O�O�H�Q���P�L�W���H�L�Q�H�P���'�X�U�F�K�P�H�V�V�H�U���Y�R�Q�������������P�P


