ROBOT CIAGNACY DO WYMIANY PRZEWODOW

Instrukacja uzycia robota

Uzycie Robota ciggnacego do wymiany przewoddéw na liniach napowietrznych.

1. Krok I: bloczek kotyskowy jest umieszczony na istniejgcym przewodzie uziemiajagcym (GW) w celu prowadzenia przewodu
przez robot OMAC F405. Ciaggnieta lina przechodzi przez dolng rolke bloczka kotyskowego.
Sytuacja konca kroku |

. Krok II: Nowy przewéd OPGW wymieniony przez line ciggngca
Sytuacja konca kroku Il

. Krok llI: Bloczek kotyskowy obrocony gorg do dotu i stary przewdd uziemiajgcy jest wymieniony przez przewéd OPGW

. Krok IV: Lina ciggnaca zastepuje stary przewdd uziemiajgcy
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. Krok V: Bloczki kotyskowe zostaty odzyskane
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OMAC Dystrybucja Polska

59-300 Lubin tel. 076-742-83-20 Podane parametry pracy dotyczg Maszyny
ul. Kolejowa 17 fax. 076-743-70-90 bez opcji dodatkowych w temperaturze 20°C
www.omac-italy.pl info@omac-italy.pl zdjecia s3 jedynie w celu poglagdowym.



